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ОБ ОДНОМ АЛГОРИТМЕ РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ МЕХАНИКИ СПЛОШНЫХ СРЕД

Соловей В.Д.

Екатеринбург, Россия

Для определенности рассматривается деформирование вязкопластического тела.

Течение тела должно удовлетворять условию несжимаемости
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На частях граничной поверхности 
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задаются следующие граничные условия:
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соответственно (звездочка обозначает, заданную переменную состояния). 

Известно [1] , что действительное поле скоростей перемещений обеспечивает минимум функционала  
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определенного на множестве кинематически возможных скоростей перемещений 
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, удовлетворяющих уравнениям (1)-(4).

При использовании метода конечных элементов искомыми являются компоненты узловых скоростей перемещений (узловых скоростей перемещений).

Рассматривается  следующий  алгоритм  решения задачи. Подавляющее число узловых скоростей перемещений предлагается находить из системы линейных уравнений (1)-(3) и первого соотношения в (4). При этом получаются аналитические зависимости вышеупомянутых узловых скоростей перемещений от остальных узловых скоростей перемещений. Остальные узловые скорости перемещений делятся на две группы. Узловые скорости перемещений первой группы определяются из нелинейных уравнений (второе соотношение в (4)), а узловые скорости перемещений второй группы являются параметрами, по которым осуществляется минимизация функционала (5). При нахождении узловых скоростей перемещений обеих групп, разумеется, используются вышеупомянутые аналитические зависимости. 
Предлагаемый метод позволяет существенно сократить время нахождения действительного поля скоростей перемещений.
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